
Электроника

Электронные компоненты системы

Функционирование CAN и состав системы



Электроника

Состав системы
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Состав системы до 11.2020

Блок управления 
Cummins

МТУ-02

Рукоятка ГСТ

КУСТ-01
№2

БУ СКРП-03

КУСТ-01
№1

ПУ-161-01

Диагностический 
разъем
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Принцип работы системы контроля и управления
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Проверка исправности CAN шины

Замер проводится только при выключенном зажигании!
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МСМ, джойстик, ПУ
Для РСМ-161 с 11.2020 и Т-500
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МТУ-02, джойстик, ПУ-161-01
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МТУ-02 и МСМ-01 и    ПУ-161-01 и КО-142-01
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Джойстик
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Блок управления системой копирования рельефа 
почвы СКРП-03 и МУА-01

 Номинальное напряжение питания - 27 В
 Защита от изменения полярности питающего напряжения  
 Контроль выходов команд управления и выходов ШИМ на обрыв и замыкание на «корпус» 

CAN

CAN

55-ти 
контактный 

разъем
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Расположение СКРП-03 и МУА-01

Под кабиной Под кабиной
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КУСТ-01        и        МКУ-01 

 Номинальное напряжение питания - 27 В
 Защита от изменения полярности питающего напряжения
 Контроль выходов команд управления и выходов ШИМ на обрыв и замыкание на «корпус» 
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Расположение КУСТ-01 (МКУ-01) №1



Электроника

Расположение КУСТ-01 (МКУ-01) №2
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Расположение КУСТ-01 №2 (РСМ-161 до 2021)
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Блок управления двигателем Cummins



Электроника

Диагностический разъем двигателя Cummins
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Пульт управления РСМ-161 и Т-500
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Питание есть только при положении ключа I или III.

Питание пульта управления РСМ-161
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Питание есть только при положении ключа I или III.

Питание пульта управления Т-500

Ограничитель напряжения на Т-500 отсутствует
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Управление оборотами двигателя

- включение оборотов холостого хода;

- включение промежуточных оборотов;

- включение номинальных оборотов;



Электроника

Реверс наклонной камеры
ЗАБЛОКИРОВАНО ЕСЛИ:
- АКТИВИРОВАН ДОРОЖНЫЙ РЕЖИМ - на экране МТУ отображается символ

- НЕ ВЫКЛЮЧЕН ПРИВОД НАКЛОННОЙ КАМЕРЫ - на экране МТУ не отображается символ

При включении реверса мотовило поднимается автоматически!
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Схема работы реверса
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Если выбран вариант «СИНХРОМОТОВИЛО» в МТУ-02, то:

- увеличение коэффициента опережения;

- уменьшение коэффициента опережения;

Изменение оборотов мотовила
Перед началом эксплуатации необходимо сделать калибровку!

- на экране МТУ отображается коэффициент опережения 
(от 0.5 до 2.5) и надпись «auto»;

- если скорость движения менее 3 км/ч то мотовило 
вращается с постоянной минимальной скоростью;

- если скорость движения от 3 до 15 км/ч, то скорость 
вращения мотовила регулируется автоматически;

- При подъеме жатки в транспортное положение мотовило 
вращается с постоянной минимальной скоростью;

- НА ВРЕМЯ НЕИСПРАВНОСТИ ДАТЧИКА СКОРОСТИ 
ВКЛЮЧАЕТСЯ РУЧНОЙ РЕЖИМ.
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Если выбран вариант «РУЧНОЙ» в МТУ-02, то:

- увеличение скорости вращения;

- уменьшение скорости вращения;

Изменение оборотов мотовила

- ВКЛЮЧАЕТСЯ/ВЫКЛЮЧАЕТСЯ АВТОМАТИЧЕСКИ ПРИ ВКЛЮЧЕНИИ/ВЫКЛЮЧЕНИИ 
ПРИВОДА НК/ЖАТКИ;

- ПОСЛЕ ВКЛЮЧЕНИЯ СКОРОСТЬ ВРАЩЕНИЯ ПРИНИМАЕТ ЗНАЧЕНИЕ КОТОРОЕ БЫЛО ПРИ 
ВЫКЛЮЧЕНИИ;

- на экране МТУ отображается скорость вращения в км/ч
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Схема работы управления мотовилом
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Регулировка оборотов барабана
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Формирование управления LS только при увеличении оборотов

Регулировка оборотов барабана
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Регулировка оборотов вентилятора
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Схема работы регулировки оборотов вентилятора
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Регулировка оборотов половоразбрасывателя
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Схема работы регулировки оборотов 
половоразбрасывателя
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Регулировка зазора молотильного барабана

Управление зазором деки молотильного барабана заблокировано при скорости движения
более 0,5 км/ч, выключенном режиме «Шоссе» и включенном приводе НК.
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Датчик зазора молотильного барабана
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Схема работы регулировки зазора молотильного 
барабана

Формирование управления LS только при уменьшении
зазора
Для старых гидроблоков (без датчика давления)
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Схема работы регулировки зазора молотильного 
барабана

Формирование управления LS только при уменьшении зазора
При уменьшении: сначала напряжение на YA2, а затем YA1

Для новых гидроблоков (с датчиком давления)

YA2

YA1

Датчик давления MBS1250-3413-C4FA08 такой же, как на СКРП (как на 
давление в гидроцилиндрах подъёма наклонной камеры).
При давлении более 50 Бар прекращается и блокируется 
формирование сигнала подъёма деки молотильного барабана!

Р Т
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Регулировка зазора барабана-сепаратора

Управление зазором деки барабана сепаратора заблокировано при скорости движения
более 0,5 км/ч, выключенном режиме «Шоссе» и включенном приводе НК.

С электроникой ИТЭЛМА зазор 
между декой и барабаном 

сепаратора регулируется только
при помощи МСМ-01
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Датчик зазора барабана сепаратора
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Схема работы регулировки зазора барабана 
сепаратора

Формирование управления LS только при уменьшении 
зазора
Для старых гидроблоков (без датчика давления)
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Схема работы регулировки зазора барабана 
сепаратора

Формирование управления LS только при уменьшении зазора
При уменьшении: сначала напряжение на YA2, а затем YA1
Для новых гидроблоков (с датчиком давления)

YA2

YA1

Р Т



Электроника

Вибропобудитель
Время удержания = время работы
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Схема работы вибропобудителя
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Управление створками крыши бункера

Блокируется закрытие: - при наличии сигнала «Бункер заполнен»
- при включенной МСУ
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Схема работы управления створками бункера



Электроника

Стояночный тормоз
Автоматическое включение после выключения 
зажигания.

Блокируется включение при скорости больше 0,5 
км/ч

При попытке движения с включенным стояночным 
тормозом – речевое оповещение «Попытка движения 
с включенным стояночным тормозом!»
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Схема работы
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Включение МСУ
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Блокировки запуска РСМ-161
Включение блокируется если отсутствуют сигналы с датчиков ИРС или одновременно
присутствует два сигнала

Включение блокируется если присутствует сигнал с датчика транспортного положения
половоразбрасывателя
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Включение блокируется если отсутствуют сигналы с датчиков ИРС или одновременно
присутствует два сигнала

Блокировки запуска Т-500

Включение блокируется если присутствует сигнал с датчика транспортного положения
половоразбрасывателя (при наличии данной опции)
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Схема работы

1

2

4

3

Задержка 
отключения 

40 сек



Электроника

Включение привода НК и мотовила
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Схема работы для РСМ-161
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Схема работы Т-500
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Сброс дек
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Схема работы

При поступлении команды 
«Сбросить деки» формируются 

команды на увеличение зазора деки 
молотильного и сепарирующего 

барабанов в течении 5 сек 
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Многофункциональная ручка - джойстик



Электроника

Блокируется движение при:
• отсутствии сигнала с датчика нейтрали 
(мигает символ          )
• включенном стояночном тормозе

Движение комбайна
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Калибровка датчика
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Калибровка датчика
При проведении калибровки
следуйте подсказкам на мониторе
МСМ-01

При отсутствии сигнала
«Нейтраль рукоятки ГСТ»
калибровка не возможна!
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Блок диодов
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Схема подключения

R1 – 510 Ом
R2 – 160 Ом

Электрогидравлика
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Перемещение шнека выгрузки

При включенной выгрузке, только ручной режим
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Схема работы перемещения шнека
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Включение/выключение выгрузки

Только при наличии сигнала «Датчик кресла»

Постоянная индикация при включенном приводе
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Схема работы выгрузки РСМ-161
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Схема работы выгрузки Т-500

Отключение выгрузки автоматически при 
срабатывании датчика

Блокировка включения выгрузки при 
срабатывании датчика
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Управление мотовилом
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Схема работы перемещения мотовила

РСМ-161 
до 11.2020

РСМ-161/Т-500
с 11.2020
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Управление жаткой
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Схема работы управления жаткой

РСМ-161 
до 11.2020

РСМ-161/Т-500
с 11.2020
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Аварийный останов комбайна (QS)

• 1-я ступень нажатия
Отключение всех работающих алгоритмов 
кроме включения молотилки и 
измельчителя

• 2-я ступень нажатия
Отключение абсолютно всех команд, 
которые формировались
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Переключатель поле/дорога
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Переключатель поле/дорога (Итэлма)
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Переключатель поле/дорога
1900 об/мин – при активном ЕСО

2100 об/мин – при не активном ЕСО
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Переключатель поле/дорога
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Система копирования рельефа почвы
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Система копирования рельефа почвы
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Режимы работы СКРП
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Гидроаккумуляторы продольного копирования



Электроника

Копиры жатки

Датчики положения СКРП
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Наклонная камера

Датчики положения СКРП
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Транспортное положение НК
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Параметры копирования
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Скорость медленного подъема/опускания - 9-10 сек.
Скорость быстрого подъема/опускания – 5-6 сек.

Настройка скорости подъема/опускания НК



Электроника

Напряжение с датчиков должно быть в диапазоне 0,7 – 4,3 В

Калибровка датчиков положения

Проводится на ровном 
твердом покрытии!
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Время наклона из одного 
крайнего положения в 

другое - 5-6 сек.

Настройка скорости наклона жатки

При закручивании винта скорость увеличивается (время уменьшается)

При выкручивании винта скорость уменьшается (время увеличивается)
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Схема подключения СКРП
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Схема подключения СКРП с МУА-01
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Ручные настройки
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Ручные настройки
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Ручные настройки
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Ручные настройки


